
1 Mittelwertsatz

f(x)− f(y) = f ′(ξ) · (x− y) für ein ξ ∈ (x, y)

2 Integrale∫
tan2(x) dx = tan(x)− x+ C∫

1
cos(x) dx = 2artanh

(
tan

(
x
2

))
+ C∫

arcsin(x) dx = x · arcsin(x) +
√

12 − x2 + C

3 Ableitungen

d arcsin(x)
dx = 1√

1−x2

d arsinh(x)
dx = 1√

1+x2

d arccos(x)
dx = − 1√

1−x2

d arcosh(x)
dx = 1√

x2−1
d tan(x)

dx = 1
cos2(x)

= 1 + tan2(x)
d tanh(x)

dx = 1
cosh2(x)

= 1− tanh2(x)
d arctan(x)

dx = 1
1+x2

d artanh(x)
dx = 1

1−x2

4 Taylorreihe

f(x) =
n∑
k=0

f(k)(x0)
(x−x0)k

k! + f(n+1)(ξ) (x−x0)n+1

(n+1)! ξ = ξ(x, x0)

5 Differentialgleichungen

5.1 Bernoullische DGL

u′(x) + a(x)u(x) = b(x)uα(x)

Ansatz: u(x) = [v(x)]β

einsetzen liefert v′ + a
β v = b

β v
aβ−β+1

β geeignet wählen, sodass v auf der rechten Seite wegfällt.

5.2 Riccatische DGL

u′(x) + a(x)u(x) = b(x) + c(x)u2(x)

Ansatz: u(x) = u1(x) + 1
v(x) mit u1 partikuläre Lösung der DGL

1


